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Title of the proposal: Egylttélés a mesterséges intelligenciaval

,»Az Eurdpai Unié finanszirozasaval. Az itt szerepld informacidk és allitasok a szerz6(k) alldspontjat képviselik, és nem feltétlenil tikrozik az Eurdpai Unid vagy aTempus Kozalapitvany
hivatalos véleményét. Sem az Eurdpai Unid, sem a tdmogatast nyujté hatésag nem vonhaté felelGsségre miattuk.”
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Programnyelvek
-C++

-~MicroPython

-HTML/Javascript




<meta charset=\"UTF-8\">
<title>ROBOT TANK</title>
<script>

8 const kp = 2, ki =5, kd = 1, con = 2, timerupdate = 10;
a 8 let currentTime, previousTime, elapsedTime, error, lastError, input, output, setPoint, cumError, rateError,
L] 82 dist_sensor = 0;
3 let speed = @, steering = 60;
let flagup, flagdown, flagleft, flagright;
let canvas, ctx;
document .onreadystatechange = () => {
P = e Ve O if (document.readyState === ‘complete') {
canvas = document.getElementById( 'myCanvas®);
Amit sikerult elérni | e
9 setPoint = 0;
1 steering = 60;
2 speed = 0;

-Hardware és software : T

95 flagleft = false;
7 6 flagright = false;
e I e m Z e S e 97 ctx.fillStyle = ‘'#d2d3d7";
ctx.textAlign = 'center’;
99 [ setInterval(drawing, timerupdate);l

-Videod stream atiranyitasa

ROBOT TANK

-Kontroll felulet
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